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(57) Abstract: The invention relates to a method for aligning a rotation rate sensor with a vibration gyroscope, the first input and tbe 
first output of which is part of a primary control circuit. Said control circuit excites the vibration gyroscope to vibrate at its natural 
frequency by supplying it with an excitation signal. The second input and the second output of the vibration gyroscope is part of a 
secondary control circuit. An output signal can be gathered from the second output and said signal is demodulated after amplification 
and analog to digital conversion to give an in-phase component and a quadrature component. After filtering, these components are 
modulated and composed to give a driver signal that is supplied to the second input and a rotation rate signal is derived from the 
in-phase component. The inventive method is characterized in that, when the vibration gyroscope remains motionless, correction 
values are added to the in-phase components and to the quadrature component which correction values are changed until the in-phase 
component and the quadrature component reach a minimum each. The correction values are stored in a non volatile memory and 
are used when the rotation rate sensor is operated. 

[Fortsetzung auf der ndchsten SeiteJ 


WO 2005/003684 Al IBil WIMIIWanWHik 

RO, SE, SI, SK, TR), OAPI (BF, BJ, CF, CG, a, CM, GA, 
GN, GQ, GW, ML, MR, NE, SN, TD, TG). 

Veroffentiicht: 

mi/ internationalem Recherchenbericht 


erL ST^H ^ " Verf !L hr ! n Zum Ab 8 ,eich eines D^hratensensors mi, einem Vibmhonskreisel, der mi, e i„ em 
re^i! ? g C ' ne ™. ereten ^ us 8 an 8 Teil eines primaren RegeJIaeises ist, der den Vibrationskreise! durch ZufUhrung eines Z 
mS^ S T T E,n ^, mil ^ Bisenfrequenz erregt. wobei der Vibrntionskreise! femer mi, einem Z wei,ri~d 
TT ^ e ' ten Ausgang TeU eines sekundaren Regelkreises ist, wobei dem zwehen Ausgang ein Ausgangss^SThTb^ 

^rdw^dT^— A ^ W r 8 " Cine '"^-K-P-n* »"d eine^dra^mSe 
wird wobe, d,e Komponenten nach Rlterung w.eder moduliert und zu einem Treibersignal zusammengesetz, werden das dem 7wei 
Urn i Emgang zugefUhr, wird, und wobei aus der InphaseKomponeme ein Drehratensigna] abgeleite, l^i^a^^l^ 
unbeweg,em yibraUonstaeisel derlnphase Komponenten und der Quadmtur-Komponemen KoUk^wTe h n3gfwa2en oTe 
solange vender, wenien bis die Inphase-Komponen.e und die Quadra.ur-Komponen.e jewei.s ein Minimum^S e^ da! s 
d,ese Konektunverte ,n e,nem nichtf.ueh.igen Speicher abge.eg, und beim Betrieb des D^hnrtensensors angewen^werden^ 


